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Fakulta strojní VŠB – TUO

Přednášky

1. Základní systémové pojmy, ovládání, regulace, systém, prvek, vazba, měřicí
řetězec, typy řízení, popis programových a softwarových prostředků (ot. č. 1, 4,
17).

2. Statické a dynamické vlastnosti prvků a systémů (ot. č. 2, 3).
3. Normované signály a typy modulací pro přenos informací, A/D a D/A převodníky,

sériové rozhraní (ot. č. 5, 6).
4. Rozdělení snímačů a příklady pro měření veličin ve strojírenství a jejich

vyhodnocení (ot. č. 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 ).
5. Elektrické pohony pro akční členy (ot. č. 14).
6. PLC, řídicí systémy a jednočipové počítače (ot. č. 15, 16).
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Katedra automatizační techniky a řízení

Přednáška č. 1

Základní systémové pojmy, ovládání, regulace, systém, prvek, 
vazba, měřicí řetězec, typy řízení, popis programových a 

softwarových prostředků (ot. č. 1, 4, 17).
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Katedra automatizační techniky a řízení

• Základní systémové pojmy (systém, prvek, vazba).
• Měřicí řetězec, postup při návrhu měřicího řetězce.
• Regulační obvod (veličiny, prvky, rovnice regulace).
• Typy řízení.
• Popis programových a softwarových prostředků.
• Způsoby převodu měřené veličiny na měřitelnou.

• ... .
• (Ot. č. 1, 4, 17).

Co se dovíte?
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Katedra automatizační techniky a řízení

• Systém
• Prvek
• Vazba
• Okolí systému
• Informace
• Signál
• Rozlišovací úroveň
• …

Základní systémové pojmy
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Měřicí řetězec, postup při návrhu měřicího řetězce. 
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Měřicí řetězec – jeho skladba (typy způsobů převodu na 

měřitelnou veličinu)
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Měřicí řetězec, postup při návrhu měřicího řetězce 
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Neelektrická veličina 
(např. tlak) 

Ucc 

Primární 
převodník 

Další 
převodník 

Napájecí 
zdroj 

Analogový proudový výstup 
(I = 4 - 20 mA) 

Zesilovač Převodník  
U/I 
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Měřicí řetězec, postup při návrhu měřicího řetězce 
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Základní požadavky na měření

• druhu měřených veličin 
•
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1

Měřicí technika 
jako součást automatizační techniky

• měření je

• prvky měřicí
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Systém řízení
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Značky měřicích a řídicích obvodů
pro technologická schémata

přístroj (senzor, snímač, převodník)

TRC

053

Katedra automatizační techniky a řízení
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Katedra automatizační techniky a řízení
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• druh sledované veličiny
– symbol pro název veličiny:

způsob zpracování informace
– ukazování - I

TRC

053

LITA

053

H

Písmenný kód

15



16.02.2025

6

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Značky . . . - pokračování

Značka: podle ČSN ISO 3511

H

Značky . . . - pokračování

Chování akčního členu při výpadku pomocné energie:

ca b

Signální vedení - přiřazení akčního členu k přístroji:
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Tabulka písmenného kódu podle ČSN ISO 3511-1

Písmeno Měřená nebo řízená veličina Příd.písmeno Zobrazovací nebo výstupní funkce

A Signalizace

B Indikace stavu  (chod motoru)

C Regulace

D Hustota Rozdíl

E Elektrické veličiny * Čidlo, snímač

F Průtok Poměr

G Měření, poloha, délka

H Ruční ovládání

I Ukazování

J Snímání

K Čas, časový program

L Hladina

M Vlhkost

Poznámky: Přídavná písmena se píší malá
* Je nutno doplnit vysvětlení jaká veličina se měří.

Tabulka písmenného kódu - pokračování

Písmeno Měřená nebo řízená veličina Příd.písmeno Zobrazovací nebo výstupní funkce

N Volitelná uživatelem * Volitelná uživatelem

O Volitelná uživatelem *

P Tlak Zkušební přípojka

Q Kvalita, analýza Sečítání Integrování, sumace

R Radioaktivní záření Zapisování

S Rychlost, frekvence Spínání

T Teplota Vysílání

U Několik veličin Vícefunkční jednotka

V Viskozita Ventil, akční člen, korekční člen

W Tíhová síla, síla

X Ostatní veličiny * Jiné funkce (např. zobrazení)

Y Volitelná uživatelem * Matematický člen, relé

Z Nouzová, zabezpečovací funkce

Poznámky: Přídavná písmena se píší malá
* Je nutno doplnit vysvětlení  jaká veličina se měří
Písmena v písmenném kódu se píší v pořadí: I R C T Q S Z A 17
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cž

žádaná
koncentrace  

Příprava slaného 
nálevu ve 
směšovací nádrži

konc. roztok
c1, Q1

voda
Q2

nálev
c3,Q3

M
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(nádrž)

c3
Q2

–
cž

cž - c3

c1

Q1

regulátor

01

QC
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Typy řízení
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• Řízení
• Ovládání -
• Regulace -

Fakulta strojní VŠB – TUO
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Typy řízení
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Typy řízení
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Programové a softwarové prostředky.
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• Technické prostředky
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Příklady - měření na převodovkách
Time History : 500RPM-80Nm
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Příklady - měření rovnoměrnosti otáček
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• Základní systémové pojmy (systém, prvek, vazba).
• Měřicí řetězec, postup při návrhu měřicího řetězce.
• Regulační obvod (veličiny, prvky, rovnice regulace).
• Typy řízení.
• Popis programových a softwarových prostředků.
• Způsoby převodu měřené veličiny na měřitelnou.
• ... .
• (Ot. č. 1, 4, 17).

Co bylo obsahem přednášky
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